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1) Introducao;

Os cartoes PWWM e PWWS foram desenvolvidos para o controle da porta automatica de
plataforma Woldoor.

2) Caracteristicas:

Os cartoes PWWM (Placa Wolpac Woldoor Master) e PWWS (Placa Wolpac Slave) operam
em grupos de 3, 4 ou mais portas automaticas Woldoor. Os comandos de abertura e
fechamento sédo sincronizados através da comunicacao serial RS 485.

A placa PWWM controla o semaforo e recebe sinais dos sensores de presenca do 6nibus e
do receptor de controle remoto comandados pelos motoristas na plataforma.
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As operacbes da placa PWWM sao realizadas através da placa PWNC (Placa Wolpac
Nucleo Controlador), onde o firmware de controle € gravado em seu microcontrolador.

A placa PWNC fica conectada sobre a placa PWWM e possui capacidade para controlar a
Woldoor em rede IP, os jumpers JP1 a JP5 ativam/desativam a comunicacado Ethernet e
devem ficar na posicao 2-3 = ON, a entrada USB (CN9) esta reservada para uso futuro.
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Cada placa PWWS recebe o sinal dos sensores de abertura e fechamento das portas e
informa a PWWM a posicdo das mesmas. O controle do motor é realizado através do
mddulo do drive do motor o qual recebe o sinal de liberagdo da placa PWWS.

3) Ligacoes da PWWM;

e Alimentacao.
A alimentacéo de 24v é fornecida pelo modulo de controle do motor.

Conector Sinal

CNB®6 pino 1 T (GND)

CN6 pino 2 24v

CN6 pino 3 QR Queda de Rede

e Sensores de presenca do 6nibus.

Conector Sensor

CN8 pino1 | SPO-1

CN9 pino1 | SPO-2

CN10 pino1 | SPO-3

CN11 pino 1 | SPO-4 Uso futuro

A alimentacao do sensor € ligada em 24v e GND de cada conector.

e Semaforo.

Conector Sinal

CN12 pino 1 24v

CN12 pino 3 VD luz verde
CN12 pino 4 VM luz vermelha

¢ Sinal do controle remoto.

Conector Sinal

CN14 pino 1 S (sinal GND)
CN14 pino 2 GND

CN14 pino 3 24V

e Comunicacao serial RS 485.

Conector

Sinal

CNS5 pino1

CNS5 pino2
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e Comunicacao serial RS 232.

CN3 e CN4, para uso futuro.

4) Ligacoes da PWWS;

e Alimentacao.
A alimentacéo de 24v é fornecida pelo modulo de controle do motor.

Conector Sinal
CN2 pino 1 VCC (24V)
CN2 pino 2 GND

e Sensor das portas
Sensores Indutivos tipo NPN.

Conector CN8 | Sensores das Portas
Pino 1 24V

Pino 2 GND

Pino 3 S1 (Fim de fechamento)
Pino 4 S2 (Fim de abertura)

e Comunicacao serial RS 485.

Conector CN3 Sinal
Pino1 (+) RS485
Pino2 (-) RS485

¢ Luminoso (Sinal visual de operacao).

Conector CN4 Sinal
Pino 1 24V
Pino 3 S (Ativa luz verde em GND sinal NPN)

e Alarme Sonoro.

Conector CN5 Sinal
Pino 1 24V
Pino 3 S (Ativa Alarme em GND sinal NPN)
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¢ Sinal de Liberacao (Abertura da porta).

Conector CN6 Sinal

Pino 2 GND

Pino 3 S (Ativa comando em GND sinal NPN)

O Conector CN7 estéa reservado para uso futuro (RUF).
e Endereco das portas.
JP1,JP2 e JP3 configuram o numero de portas em binario.

Endereco para 4 portas;

JP3 JP2 JP1 ENDERECO
0 0 0 Porta 0
0 0 1 Porta 1
0 1 0 Porta 2
0 1 1 Porta 3

4) Especificacoes Técnicas:

- Tenséao de alimentacao das placas PWWM e PWWS 24Vdc
- Corrente minima da PWWM 150 mA, maxima 1A.

- Corrente minima da PWWS 150 mA, maxima 1A.

A Wolpac reserva-se o direito de fazer qualquer alteracao neste documento sem
prévio aviso.

CONTROLE DE ALTERAGOES

Data Paginas | Edicao Descricao da Alteracao

19/04/16 05/05 01 PRIMEIRA EMISSAO




